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Discussion About Large Scale Active Learning 
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4.如何判断模型部分边界已经最优（AL趋于收敛） 

3.如何从已标记数据点推断分类边界位置继而寻找下一查询点位置 

1.如何显式或隐式表示（控制）分类界面 

2.如何描述新查询一个点后分类界面的变化 

5.数据维度和编码问题 



1.如何隐式表示（控制）分类界面 

从模型角度根据所建模型依据寻找边界 𝑝 𝑦𝑖 𝜃, 𝑥 = 0.5 

2.如何描述新查询一个点后分类界面的（局部）变化 

查询一个点后，模型参数的变化量：新模型相对于上次模型对所有已标记数据点的预测确信度变化 

引入LSH（Locality-Sensitive Hashing ）,根据伪数据点锁定真实数据点 

𝑥 = 𝐹−1(𝑝 = 0.5, 𝜃) 𝑥𝑑𝑎𝑡𝑎 

或直接考虑参数关于数据点及标记的关系：𝜃𝑖+1 = 𝑓(𝑥𝑖+1, 𝑦𝑖) 



例如：二分查找不确定度最大位置即分类界面（注：获得的位置通常为伪数据点） 

3.如何从已标记数据点推断分类边界位置继而寻找下一查询点位置 

4.如何判断模型部分边界已经最优（如何判断AL收敛） 



难点：远离标记点外的边界无法确定，
标记点内稀疏部分边界无法确定；新
加入查询点对界面变动范围大小未知 



回归模型建立+数据预处理：考虑聚类结构或ANN（LSH） 

根据已标记数据点对分类边界建模，根据模型在不同位置的不确定度大小和离聚类中心的距离定位
查询点位置。 

回归模型在不同标记的数据点之间穿插，根据回归模型
推出回归线上的点并根据LSH确定出距离聚类中心较近
的点 



Without loss of generality, we assume that the hyperplane passes through origin, 
and that each 𝑥𝑖, 𝜔 is unit norm. 

5.数据维度和编码问题 



Accelerated Large Scale Optimization by Concomitant Hashing other 


